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包装箱泡沫内衬有预留取件口，双手伸入槽孔中稍用力可将产品取出

第 1 步

将产品放置于稳固的平台上，使用G型夹（也可使用附带螺丝）
将产品固定于平台上

第 2 步
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手动调整7号电机位置进行归零

第 3 步

手动调整1号电机位置进行归零

第 4 步
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取出附带的xt30 2+2线束，一头连接产品1号电机 

第 5 步

线束另一头连接通用盒子底板7路CAN端口

第 6 步

接红色的CAN1口（从臂）

与主臂连接的xt30线
插入CAN2口
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取出USB转Type-C线束，USB口连接电脑

第 7 步

将主板后侧的拨码开关同时拨下关闭，随后可使用Type-c口连接通用盒子底板上部的Type-c端口

第 8 步
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取出电源适配器与配套转接头

第 9 步

连接DC口与DC转XT60转接头

第 10 步
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连接适配器与三脚插头

第 11 步

将XT60公头插入通用盒子底板的XT60端口

第 12 步
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连接电源与适配器插头给产品供电

第 13 步

短摁通用盒子按键，开启底板，产品将通电，随后可进行后续开发，期间请留意产品状态

第 14 步
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